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第一章 基本要求

1.1 硬件要求

本例程使用硬件为： OMRON NX1P2 + 锐特 EtheCAT 总线步进驱动

1.2 软件要求

操作系统：win7 及以上

软件版本：Sysmac Studio 1.29（请使用 1.29 及其以上的版本，方便打开我司提供案例）
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第二章 添加描述文件

无论新项目使用何种控制模式，描述文件(XML 文件)都是必不可少的。如果您需要描述文件，

请到官网下载，或咨询我们的技术工程师。

请将描述文件(XML 文件)放入以下文件夹:(请注意，安装软件的磁盘可能不同)

E:\sysmac studio\Sysmac Studio\IODeviceProfiles\EsiFiles\UserEsiFiles
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第三章 NC 轴应用

本章主要介绍了 NC 轴在 PLC 硬件最大实轴范围内使用中的应用，增加从站和运动控制轴。

实际的运动轨迹由欧姆龙 PLC 计算，并将指令发送到从 EtherCAT 驱动器，从 EtherCAT 驱动器

执行相应的动作，默认通常是在 CSP 模式下（一般为同步模式下）。

3.1 添加描述文件

请参阅第二章，按照要求添加描述文件（XML 文件）。

3.2 创建新项目
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3.3 添加从站

（1）寻找供应商：Shenzhen Ruitech Electrical and Mechanical Technology Co., Ltd.

（2）电机右键添加从站

（3）观察从站是否添加成功

（4）编辑 PDO 映射设置
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3.4 添加 NC 轴

3.5 映射轴与驱动器

每一个轴都要设置，请参照上图轴 0（从站 1）的设置。
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3.6 编写测试程序

本次编辑的程序只是对一个轴进行简单的测试：
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程序的前几行主要是对电流，细分进行读写，以及保存参数，恢复出厂设置。

程序的后几行主要是进行简单的运动测试，其中包括使能，点动和定长运动。

编写程序请仔细阅读 OMRON 相关手册，或者寻求我司技术工程师帮助。
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3.7 修改电脑 IP 地址与设置 PLC 通讯
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3.8 PLC 在线运行

3.9 设置从站节点地址

因为出厂的驱动器节点地址都是默认一样的，这个时候就要设置分配节点地址。

在 PLC 在线运行的情况下进行如下操作。
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要把节点设置成 1，2，3.....（根据从站的多少）

一个从站就只有节点 1，所以在设置值中写 1
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然后将驱动器重信上电有效。
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3.10 程序下载
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3.11 运动测试

使能如下,并观察驱动器绿灯闪烁

点动测试

点动反向测试

定长测试
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第四章 NC 轴扩展与功能块应用

引言

本例程应用的 NX1P2 硬件使用的最大实轴数量为 6，那么想使用大于 6 轴以上又如何操作呢？

这个时候就引出了 NC 轴扩展应用与相关功能块应用。

4.1 功能块

为拓展使用轴数，我司编辑了可以供拓展使用的功能块。

（1）FB_MC_Power:使能功能块

（2）FB_CIA402：CIA402 规约的相关定义

（3）FB_MC_PP：PP 模式下定长运行

（4）FB_MC_PV：PV 模式下连续运行

（5）FB_MC_HM：回原点功能块

（6）FB_MC_Stop：运行中停止功能块

（7）FB_MC_Write：对电流细分进行修改功能块
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说明：第三章就是 NC 轴的使用（PLC 最大实轴内），通常情况下选择的 CSP 模式。

而对于 NC 扩战轴（超过最大实轴数），这些扩展轴使用的是 PP PV HM 模式。

4.2 NC 轴扩展应用

硬件 PLC：NX1P2（最大实轴数为 6）

那本次测试要求测试 10 个从站改如何测试呢？

4.2.1 添加描述文件

按照第二章添加 XML 文件至相应的文件夹

4.2.2 创建一个新项目
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4.2.3 添加 10 个从站

4.2.4 扩展轴手动映射

轴 1-轴 6 不用手动映射
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4.2.5 NC 轴添加并映射

轴 1-轴 6 对应添加 6 个 NC 轴。

并对轴 1-轴 6 分别映射，轴 1 映射如下（按照下图 6 个都映射）
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4.2.6 编写简单测试程序
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上述程序采用了扩展轴，使用了自定义运动控制功能块。

测试程序逻辑：首先轴 1——轴 10 使能，然后首先轴 1——轴 10 一起正转 6r，2r/s，等待 1S；

再然后反转 10r，4r/s，等待 1S......往复循环。

下载程序，闭合 K1 轴 1——轴 10 使能，闭合 Start，循环测试运动启动。

用户可以根据自己的运动设置定长，点动，回原点等等。

如果需要测试案例，请联系我司技术人员，或者可前往官网下载 ECR60/ECT60 的相关资料。
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联系 RTELLIGENT

锐特总部

深圳市宝安区固戍南昌路庄边工业园 B 栋 3 楼

邮编：201107

电话：+86 (0)755 29503086

传真：+86 (0)755 23327086

邮箱: sales@szruitech.com

华东办事处

上海市松江区沈砖公路 5555 号时亦商务楼 9 号 328 室

联系人: 阮先生

电话: 1811749519

邮箱: sales03@szruitech.com

山东办事处

山东省济南市天桥区新菜市街 22 号楼一单元 601 室

联系人: 鹿先生

电话:13854109911

邮箱: sales06@szruitech.com
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